
3 pts distincts 
non alignés

 1 pt et 2 vecteurs 
directeurs non //

3 équations 
paramétriques 
(2 paramètres)

1 équation 
cartésienne

Ax+By+Cz=D

pas de terme en x
By+Cz=D plan // OX

pas de terme en y
Ax+Cz=D plan // OY

pas de terme en z
Ax+By=D plan // OZ

Plans particuliers

calcul de 3 points en résolvant 
l'équation à 3 inconnues

2 paramètres 
= 1 point du 

plan

élimination des paramètres

les 3 pts sont sur les 3 
axes de référence

formule particulière

parallèles aux axes
de référence

parallèles aux plans
de référence

plan // OXY

plan // OXZ

plan // OYZ

pas de terme en x,y
Cz=D

pas de terme en x,z
By=D

pas de terme en y,z
Ax=D

Une histoire de plans...


